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Tl - Microcomputer controlled equipment monitoring load pressure sensor - assumes fault if deviation 
is too wide and applies replacement signal for pressure regulation of turbo-charged IC engine 

AB - Signals from load pressure sensors (16,17) mounted in the motors high pressure induction 

manifold are compared by a microcomputer unit (18,27) with stored max. and min. operational 
parameters. The load pressure sensor (16,17) recording the highest signal level within the 
operational envelope is automatically selected for use. 

During engine no load conditions, signals from an atmospheric sensor (19) are evaluated 
against the load pressure sensor (16,17) signals and selected for use if operational conditions 
demand it. 

USE/ADVANTAGE - Efficient and reliable monitoring of load pressure sensor performance and 
serviceability, failure of load pressure sensor is recorded and causes automatic selection of 
alternative sensor to prevent engine unserviceability. 
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AB - DE4032451 Signals from load pressure sensors (16,17) mounted in the motors high pressure 
induction manifold are compared by a microcomputer unit (18,27) with stored max. and min. 
operational parameters. The load pressure sensor (16,17) recording the highest signal level 
within the operational envelope is automatically selected for use. 

During engine no load conditions, signals from an atmospheric sensor (19) are evaluated 
against the load pressure sensor (16,17) signals and selected for use if operational conditions 
demand it. 

USE/ADVANTAGE - Efficient and reliable monitoring of load pressure sensor performance and 
serviceability, failure of load pressure sensor is recorded and causes automatic selection of 
alternative sensor to prevent engine unserviceability. 
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(7?) Anmelder: 

Robert Bosch GmbH, 7000 Stuttgart, DE 



(§) Erfinder: 

Berger, Joachim, Dipl.-lng., 7065 Winterbach. DE; 
Bleuel, Klaus, Dipl.-lng., 6227 Oestrich-Winkel, DE; 
Gerstung, Ullrich Dipl.-lng.. 7143 Vaihingen, DE 



(54) Einrichtung zur Ladedruckregelung 

(§7) Es wird eine Einrichtung zur Ladedruckregelung beschrie- 
ben. bei der das Ausgangssignal eines Ladedrucksensors 
daraufhin uberwacht wird. ob es einerseits in einem plausi- 
blen Bereich liegt und andererseits im Vergleich mit einem 
zweiten, entweder gemessenen oder nach vorbestimmten 
Bedingungen berechneten Signal ubereinstimmt. Bei zu 
groBen Abweichungen wird aul eine Fehlfunktion des Lade- 
drucksensors geschlossen und das Ersatzsignal zur Lade- 
druckregelung verwendet. Stimmt das Ausgangssignal des 
Ladedrucksensors weitgehend mit dem Ausgangssignal des 
zweiten Sensors uberein, wird entweder das grd&ere der 
beiden Drucksignale zur Ladedruckregelung verwendet oder 
das korrigierte Signal des Ladedrucksensors und somit 
sichergestellt, daB keine Oberlastung der Brennkraftmaschi- 
' ne auftritt. 
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